Apéndice 2

M étodo equacao diferencial n° deniveis| estabilidade modo fisico modo
no tempo | computacional amplitude fase computacional
Implicito:
Atrasado umd -y ®=ptym 2 absolutamente amortecimento arasa ndo tem
eséve setivo
Trapezoidal | U™ -U @ =Dt U™+U ™M) /2 2 absolutamente ndo muda pecueno ndo tem
estével atraso
Explicito:
Avancado um) _y®=pty 2 instave nado tem
L eapfrog uMm)_ye-Y=opry™ 3 condicionamente ndo muda aceleracio n& muda
estével moderada
Iterativo:
Euler - ur-u®@=puy® 2 condiciondmente | amortecimento | acderacio n&o tem
Backward Ued—y® =pt U* estavel moderado grande
L eapfrog - ur-u™=2pty® 3 condiciondmente | amortecimento | pequeno erro n&o tem
trapezoidal estavel pequeno
L eapfrog - ur-uM=2pty® 3 condiciondmente | amortecimento | acdleracio amortecimento
backward u™) _y®=pt yv estavel moderado moderada
Extraido de Haltiner and Willians, 1971, pg.152

Projeto PAE —Bolsisa Smone E. Teleginski Ferraz

apéndice 2




